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1. Co to jest dynoPRO i do czego stuzy?

DynoPro to hamownia drogowa stuzgca do pomiaru mocy, momentu obrotowego, przyspieszenia
oraz dodatkowych parametréw samochod6w osobowych i innych pojazdéw spalinowych lub
elektrycznych. Pomiaru mozna dokonywac w pojazdach z kazdym rodzajem napedu. Brak
ograniczenia mocy mierzonego pojazdu. Hamownia jest przeznaczona do pomiaréw w szeroko
pojetym motosporcie przez profesjonalistow.

2. Warunki bezpieczenstwa

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy bezwzgledne zapoznac sie z instrukcja obstugi oraz
przestrzega¢ wszystkich zalecen w niej zawartych. Producent nie odpowiada za szkody wyrzadzone
uzytkownikowi jak i osobom trzecim wskutek nie przestrzegania zalecen zawartych w

instrukcji. Pomiaru nalezy dokonywac¢ na zamknietym odcinku drogi lub torze wyScigowym.
Zabrania sie obstugi urzadzenia przez kierowce pojazdu podczas pomiaru poniewaz zagraza to
bezposrednio zyciu i zdrowiu os6b. W przypadku watpliwosci prosze o kontakt ze wsparciem
technicznym.

3. Opis elementéw skladowych

A — walizka ochronna z wkladem piankowym

B — Tablet (z aplikacja dynoPRO) w obudowie ochronnej, tadowarka, przejsciéwka

C — Sonda Dyno - zakladana na koto pojazdu

D - Sonda OBD2

E — zestaw nasadek do mocowania Sondy Dyno — 17mm , 19mm, 21mm , 22mm

F — sworzen z gwintem M12 do mocowania Sondy Dyno oraz sruba M10 z podktadka sprezynowa
G — klucz imbusowy 8mm, 10mm oraz klucz ptaski 14mm
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Wszystkie elementy zostaly wykonane na obrabiarkach numerycznych CNC. Elementy montazowe
sa wykonane ze stali jakoSciowej poddanej ulepszeniu cieplnemu.

Tablet zawarty w zestawie posiada wytrzymalq aluminiowa obudowe oraz ochronng nakladke z
tworzywa sztucznego. Wraz z tabletem dotaczona jest tadowarka ze ztgczem micro USB ktéra w
polaczeniu z przejsciowkq mini USB umozliwia tadowanie Sondy Dyno.

GNIAZDO KARTY SIM
GNIAZDO ZASILANIA

l L GLOSNOSC

WEACZNIK
Sonda Dyno wykonana jest z aluminium i stali sprezynowej. Komunikacja odbywa sie w
standardzie Bluetooth. Posiada wbudowany czujnik predkosci, czujnik temperatury otoczenia oraz
ci$nienia atmosferycznego. Sonda zasilana jest bateryjnie, czas pracy to okoto 10 godzin.
L.adowanie baterii przebiega przez zltacze mini USB , przejSciowka zawarta jest w zestawie wraz z
fadowarka. Wykorzystana jest tadowarka od Tabletu.

tADOWANIE
NALADOWANA
STAN SONDY

GNIAZDO tADOWANIA WEACZNIK / WYLACZNIK



Sonda OBD2 przesyla w standardzie Bluetooth sygnat obrotéw pojazdu oraz inne parametry
rzeczywiste podczas pomiaru. Poza trybem pomiaru mocy sonda umozliwia diagnostyke
samochodéw osobowych zgodnych ze standardem OBD2. Wspierane protokoty diagnostyczne:

« IS0 15765-4 (CAN 250/500 kbps, 11/29 bit)
«  ISO 14230-4 (KWP 2000)

* [SO9141-2
e ISO 15765
e ISO 11898

* SAE J1850 VPW

* SAE J1850 PWM

* SAE J1939 OBD (ciezarowe i
dostawcze)

* Single-Wire CAN (SW-CAN)

* Medium-Speed CAN(MS-CAN)

* Hight-Speed CAN( HS-CAN)

KOMUNIKACJA 0BD2

Sonda umozliwia identyfikacje sterownika Z ASILANIE

silnika i protokotu diagnostycznego,

odczyt i kasowanie bledow, pomiar dostepnych parametrow rzeczywistych ze sterownika silnika.
Podczas pomiaru uzytkownik moze wybra¢ dowolne parametry rzeczywiste np. cisnienie
dotadowania w kolektorze dolotowym , temperature silnika i inne udostepnione przez sterownik
silnika, a program automatycznie naniesie je na wykres pomiaru mocy.

4. Dane techniczne

Sonda Dyno
* waga: 180g
* lacznos¢ bezprzewodowa: Bluetooth
e zasilanie: bateria Li-Ion 3,7V 1000 mAh
e material: aluminium, stal
* stacja pogodowa: temperatura od -40°C do 105°C, cisnienie od 500hPa do 1100hPa

Sonda OBD2
* waga: 50g
* lacznos¢ bezprzewodowa: Bluetooth
* lacznosc¢ z pojazdem: CAN, LIN, Single Wire CAN
* zasilanie: 12V DC z pojazdu
* material: tworzywo sztuczne ABS

TRANSMISJA BLUETOOTH



Tablet
* waga: 655g
* ekran 9,6 cali, IPS, 1280 x 800 (HD)
* procesor Qualcomm MSM8917, czterordzeniowy A53
* system operacyjny Android™ N (Nougat)
* pamie¢ ROM: 16 GB, RAM: 2 GB
* GPS, A-GPS, GLONASS, BDS
* lacznos¢ LTE, UMTS, GSM, WIFI/WAPI 802.11 a/b/g/n@2,4 GHz&5 GHz, Bluetooth
* aparat glowny: 5 Mpx, autofokus, przedni: 2 Mpx, autofokus
e bateria 3,7 V 4 800 mAh , ladowarka 5V /1A.

Walizka
* waga: 2,5kg
* wymiary zewnetrzne: 40,6 x 33 x 17,4 cm (d}. x szer. x wys.)
* materiat: polipropylen + ABS

Normalizacja pomiarow
« SEAJ1349
* DIN 70020

Blad powtarzalnosci pomiaréow: < £1%
Waga catkowita zestawu: 5 kg

5. Montaz urzadzenia
Montaz urzadzenia zajmuje okoto 2 minuty.

A) Przed pomiarem prosze natadowac baterie w Tablecie oraz sondzie Dyno. Sonda OBD2 jest
zasilana ze zlacza diagnostycznego.

Sonda Dyno posiada 2 diody wskazujace stan tadowania oraz natadowania baterii do pelna. Po
podiaczeniu tadowarki zapala sie dioda pomaranczowa, a po natadowaniu gasnie dioda
pomaranczowa i zapala sie zielona. Jezeli nie zapali sie zadna dioda to znaczy ze tadowarka jest
podiagczona nieprawidtowo lub nie ma zasilania.

B) Zamontowac sonde Dyno za pomoca zataczonych nasadek oraz uruchomic¢ za pomoca guzika
WLACZNIK/WYLACZNIK. Po naci$nieciu guzika dioda STATUS koloru biatego zacznie
najpierw migac, a nastepnie po udanej kalibracji zapali sie na stale. Kalibracja trwa ok. 3 sekund.

Sonde Dyno wylacza sie po zakonczonych pomiarach przez nacisniecie i przytrzymanie guzika
przez czas okolo 2s. Bedzie to sygnalizowane szybkim miganiem, a nastepnie zgasnieciem bialej
diody.



Dla samochodéw z napedem na 1 o$ sonde Dyno montujemy na osi bez napedu, ze wzgledu
bezpieczenstwo najlepiej po stronie prawej pojazdu. Dla samochodéw 4x4 montujemy po prawej
stronie pojazdu.

Montaz rozpoczynamy od sprawdzenia rozmiaru Sruby na kole pojazdu. Dostepne nasadki w
zestawie to 17mm, 19mm, 21mm, 22mm. Po ustaleniu rozmiaru sruby wybieramy nasadke i
nakladamy na Srube mocujaca koto. Do nasadki przykrecamy sworzen M12 za pomoca
dotaczonego klucza imbusowego 10mm z momentem okoto 55 Nm. Nastepnym krokiem jest
przykrecenie sondy Dyno do sworznia za pomoca sruby M10 przy pomocy dolaczonego klucza
imbusowego 8mm z momentem 35Nm. Sonde Dyno pozycjonujemy mniej wiecej w osi kota (sonda
posiada zakres regulacyjny). Odchylenie podczas montazu sondy od osi kota nie wptywa na
doktadnos¢ pomiaru lecz moze powodowac wibracje.

NASADKA NA SRUBE KOLA ﬁ
PODKtADKA M12 ﬁ

o

L SWORZEN M12
(max. 55 Nm)

( L PODKEADKA M10

SRUBA M10
(max. 35 Nm)

C) Wiozyc¢ sonde OBD2 do gniazda diagnostycznego OBD2 16pin pojazdu. Sonda OBD2
zasygnalizuje poprawne wlozenie do gniazda zapaleniem sie diody zasilania.

Jezeli pojazd nie posiada gniazda OBD2 16pin mozna zastosowa¢ dowolng przejsciowke. W
standardzie na 4. i 5. pinie sondy OBD?2 jest masa (—, GND), na 16. pinie 12V(+). Linie
komunikacyjne 1 przewodowe sg na pinie 7., 2 przewodowe CAN na 6. i 14.

W razie watpliwosci prosze o kontakt ze wsparciem technicznym.

D) Wsiadamy do pojazdu, zapinamy pasy bezpieczenstwa, uruchamiamy silnik i wlgczamy tablet
wraz z oprogramowaniem dynoPRO.



6. Uruchomienie oprogramowania

Uruchamiamy tablet. Urzadzenie jest w peli skonfigurowane i gotowe do pracy. System Android
uruchamia sie w okoto 1 minute. Po uruchomieniu widzimy na gtéwnym ekranie szereg
standardowych aplikacji systemu Android oraz aplikacje DynoPRO - uruchomiamy aplikacje o
nazwie DynoPRO. Po uruchomieniu aplikacji mamy dostepne 4 opcje:

* POMIAR - tryb pomiaru mocy,

* OBD?2 - tryb diagnostyki OBD2,

* ANALIZA - tryb analizy danych wczesniej wykonanych pomiarow,

* USTAWIENIA — ustawienia aplikacji, pomiarow oraz pomoc.
Zaleca sie w pierwszej kolejnosci wejsScie w USTAWIENIA. Po dokonanych ustawieniach zaleca
sie wejscie w tryb diagnostyki OBD2 i sprawdzenie czy urzadzenie taczy sie z pojazdem w trybie
OBD2. Jezeli wszystko jest ok, to przechodzimy do trybu pomiaru mocy - POMIAR. Na pierwszym
ekranie konfigurujemy pomiar podajac parametry: nazwe pomiaru, mase pojazdu (z dowodu
rejestracyjnego lub wagi) , rozmiar opony odczytany z opony np. 210/55R17 lub 210 55 17
(mozliwa jest korekta +- ilos¢ mm ze wzgledu na zuzycie opony). Przechodzimy dalej. Na dole
ekranu znajduje sie pasek stanu sond pomiarowych : sondy Dyno i sondy OBD2. Przed pomiarem
prosze sprawdzi¢ czy sg aktywne. Program umozliwia skonfigurowanie dodatkowych parametréw
czytanych z sondy OBD2. Standardowo jest wlaczony parametr obrotow. Podczas pomiardw prosze
ustawiaC¢ maksymalnie 2 dodatkowe wartoSci rzeczywiste poniewaz wieksza iloS¢ moze zmniejszy¢
rozdzielczo$¢ pomiaréw.

Pomiar sklada sie z 2 faz. Pierwsza to faza rozpedzania, a druga to faza samoczynnego wytracania
predkosci po ustawieniu biegu neutralnego. Faza druga trwa okoto 10s. Program samoistnie
zasygnalizuje sygnatem dZwiekowym zakonczenie fazy wytracania predkosci i wygeneruje
automatycznie wykres.

Aby rozpoczac¢ pomiar nalezy nacisna¢ przycisk GO. Pojawi sie komunikat ,,Mozna ruszac”.
Pogram w tym momencie oczekuje na rozpoczecie 1. fazy pomiaru(mozna rusza¢ z op6znieniem,
wykrycie startu liczone jest od momentu wykrycia ruchu przez sonde Dyno).

Koniec pomiaru nastepuje automatycznie po zakonczeniu 2. fazy (wytracania predkosci).

Pomiar mocy w pojazdach ze skrzyniag manualna wykonujemy na biegu docelowym nr 3 lub 4 w
pelnym zakresie obrotow. W celu doktadnego wyliczenia momentu obrotowego i uzyskania
poprawnego wykresu rozpedzamy pojazd spokojnie na 1. i 2. biegu na niskich obrotach, a nastepnie
po wrzuceniu biegu 3. wciskamy maksymalnie pedat gazu i trzymamy do odciecia obrotow po
czym wrzucamy bieg neutralny i zaczynamy 2. faze czyli wytracanie predkosci. Faza ta trwa okoto
10s i jej koniec jest zasygnalizowany automatycznie po czym program samoistnie generuje wykres,
a uzytkownik moze dowolnie sterowac pojazdem.



Pomiar mocy w pojazdach ze skrzynia automatyczna rowniez sklada sie z 2 faz. Pierwsza to
faza rozpedzania, a druga to faza wytracania predkosci po wrzuceniu biegu neutralnego.

Faza rozpedzania rozpoczyna sie po naci$nieciu na ekranie zielonego klawisza GO.

Pomiar w pojazdach z automatyczng skrzynig wykonujemy z dowolna strategia na jaka pozwala
dana skrzynia biegéw.

a) Po wcisnieciu klawisza GO wciskamy maksymalnie gaz i rozpedzamy pojazd do 100km/h lub
wiecej po czym wrzucamy bieg neutralny po czym program samoistnie wchodzi w faze wytracania
predkosci i na koncu sygnalizuje dZwiekiem jej zakonczenie i generuje wykres, a uzytkownik moze
dowolnie sterowac pojazdem.

b) Po wcisnieciu klawisza GO stosujemy ta samg procedure co w skrzyni manualnej wybierajac
bieg na sterowaniu manualnym skrzyni.

Program umeozliwia réwniez podanie bardzo dokladnego czasu przyspieszenia

od 0 do 100km/h, do 200km/h oraz przejechania odcinka 4 mili. W takim przypadku wciskamy
klawisz GO a pedat gazu do potozenia maksymalnego niezaleznie od rodzaju skrzyni biegéw. Po
osiggnieciu mierzonej predkosci lub odcinka % mili mozna zahamowac pojazd pedatem hamulca.
W przypadku hamowania wartos$ci mocy beda niepoprawne ale wyniki dotyczace przyspieszenia
beda poprawne i automatycznie po osiggnieciu danej predkosci lub odcinka drogi sa wyswietlane
na ekranie.



7. Aplikacja dynoPRO

Ekran glowny programu

G) POMIAR iy OBD2
3 ANALIZA %, USTAWIENIA
0 9 9 @ 9 Wersj?ﬂ.‘l.ﬂ

POMIAR - tryb pomiaru.

OBD?2 — tryb diagnozy OBD2.

ANALIZA — tryb analizy wcze$niej wykonanych pomiarow.
USTAWIENIA — ustawienia aplikacji.

(1) Status sondy Dyno.

(2) Status sondy OBD2.

(3) Cisnienie atmosferyczne prezentowane w czasie pomiaru.

(4) Temperatura otoczenia sondy Dyno prezentowana w czasie pomiaru.
(5) Domek — przelacza na ekran gtowny tabletu — ukrycie aplikacji.

(6) Wersja dziatajacej aplikacji.

Status sondy Dyno
SIM - gdy wilaczono w ustawieniach Tryb DEMO
STOJ — oczekiwanie na kalibracje sondy

JEDZ — kalibracja zakonczona, mozna ruszac



WOLNO, SZYBKO - w czasie jazdy

BUF xx% — gdy w czasie pomiaru sonda starci zasieg, wszystkie dane sg buforowane i
przestane po odzyskaniu zasiegu. Rozmiar buforu wynosi 150 sekund.

xx pps — ilos¢ odebrany pakietéw na sekunde (20 w czasie normalnej pracy, 64 gdy
wypehiony bufor sondy jest przesytany do tabletu)

xx ms — czas odpowiedzi sondy (z ang. ping) - przy dobrym zasiegu wynosi ok. 40 ms.

Ustawienia
Ustawienia dyno
Norma mocy Pomiar Wsparcie techniczne
@ DIN(PN) O SAE(ISO)  auto-Start O \;‘Lysrlg Vggﬁgrmlsljglzt;‘zrg?ce pomiary auta aby uzyskaé
I :
Tryb DEMO automatyczrie po wykiycly tchy

WYSLIJ POMIAR

Wiaczony o Auto-Stop o

Pomiar zakonczy sie 10 sekundy po

Tryb hamowni weisnieciu sprzegta
Dzwiek
D
rogowy Auto-Stop 1 :’ !
Aktualizacje s
J Rozne
Sprawdzaj ‘ Adres kontaktowy: dynoprook@gmail.com
aktualizacje o USTAWIENIA CZYSC BAZE
Raz w tygodniu
INSTRUKCJA OBSLUGI

LICENCJE PRAWA AUTORSKIE
AKTUALIZUJ :

SONDA OK

12.2

Norma mocy — wybor normy uzywanej do normalizacji wyniku pomiaru.
Znormalizowany wynik pomiaru mozna porownac do wartosci podanej w dowodzie
rejestracyjnym, ktéra rowniez jest znormalizowana.
Tryb DEMO — umozliwia przetestowanie aplikacji bez polaczenia z rzeczywistymi sondami —
symuluje ich obecnos¢.

Tryb hamowni — umozliwia przelaczenie aplikacji na tryb hamowni stacjonarnej, w ktorej sonda
Dyno zamontowana jest na state na rolce hamujacej.

Aktualizacje

Sprawdzaj aktualizacje — wiacza cykliczne sprawdzanie dostepnosci nowszej wersji. Gdy
pojawi sie taka, na ekranie startowym pojawi sie informacja o numerze nowszej wersji.

Aktualizuj — otwiera strone stuzacej do aktualizacji aplikacji — patrz opis nizej.



Pomiar

Auto-Start — wlaczone: aplikacja pokaze komunikat ,,Mozna ruszac” i rejestracja danych
rozpocznie sie automatycznie po wykryciu ruchu. Wylaczone: dane rejestrowane sa
natychmiast po nacisnieciu przycisku GO.

Auto-Stop — wlaczone: aplikacja automatycznie koniczy pomiar po 10 sekundach trwania
fazy hamowania. Wylaczone: pomiar koniczy sie po nacis$nieciu przycisku stop(czerwony
kwadrat).

Dzwiek Auto-Stop — wybor melodii sygnalizujacej automatyczny koniec pomiaru.
Rozne
Resetuj ustawienia — przywraca wszystkie widoczne ustawienia do domyslnych ustawien
oraz pokazuje ponownie ekran podpowiedzi w oknie Pomiaru.
Czysc baze — usuwa bezpowrotnie wszystkie pojazdy z bazy aplikacji.
Licencje — pokazuje okno z licencjami oprogramowania Open Source.

Prawa autorskie — Pokazuje okno o prawach autorskich do niniejszej aplikacji oraz czesci
fizycznej dynoPRO.

Wsparcie techniczne

Wyslij pomiar — umozliwia wystanie pomiar6w wybranego pojazdu do dziatu wsparcia
technicznego w celu analizy danych i pomocy technicznej.

Wyslij — po wpisaniu komentarza powyzej wysyla jego tres¢ do pomocy techniczne;j.

Instrukcja obstugi — otwiera ponizszy dokument ,,Instrukcji obstugi” w przegladarce pdf.



Aktualizacja

Aktualizacja dyno

SPRAWDZ Aktualna: 2.1.0

2.2.0 NOWSZA 9.10.2019

- NOwsza wersja

2.1.0 AKTUALNA 9.10.2019

- dodano wykres mocy na kotach (przetgcznik KOLA w oknie Pomiaru)

- dedano w raporcie opis standardowych waruknéw normy pomiarowej (temperatura i cisnienie)

- dodano komunikat o mozliwosci pomiaru "z hiegu” dia Sondy Dyno w wersji 1.0.3 i nowszej

- wytaczono automatyczng probe taczenia sie Sondy OBD2, gdy wybrano ZMIERZ jako Zrodio obrotdw silnika
- etykiety na wykresie juz sig nie naktadajg

- lekko przeprojektowane okno Aktualizacji

- Znaczgco uproszczono proces deaktualizacii

- usunigto zduplikowany dzwigk zakoriczenia pomiaru

- naprawiono btad przy filtrowaniu listy pojazdow

2.0.0 310200 DEZAKTUALIZUJ

- udoskonalenie algorytmu pomiaru mocy i momentu obrotowego
- dodano "Pokaz tylko najdtuzszy bieg" w opcjach raportu (zastapit on "Ukryj krétkie niskie biegi®)

SONDA OK

12

Sprawdz — sprawdza w internecie najnowsza liste wersji aplikacji.

Aktualizuj — przeprowadza proces aktualizacji. Aktualizacja do nowszej wersji jest w pelni
automatyczna.

Dezaktualizuj — zastepuje aplikacje starszg wersjq. Ze wzgledu na ograniczenia systemu Android
instalacja starszej wersji wymaga najpierw odinstalowania aktualnej. Spowoduje to usuniecie
wszystkich danych aplikacji. Aby zapobiec utracie bazy danych, aplikacja DynoPRO wykonuje
automatycznie kopie zapasowa catej bazy i po uruchomieniu nowo zainstalowanej wersji zapyta czy
przywrocic baze z kopii zapasowej.



OBD2

OBD2 dyno

VIN SGZCZ43D135812715 CAN 11/500
Nazwa MCU Engine Control GOTOWE
ID kalibracji 00293746, 48433222, 31081568, 81796933, 97885548,

45284436, 72032354, 02408381
Veryfikacja kalibracji ~ 2194DCC3, C1E65E6F, 16A5DC5B, 137DFCA45, 37CC2A56,
26FDF390, CFCDD58A, 8F42CCDA INFO

Monitor wydajnosci - diesel
Monitor OBD 189 / 29  Katalizator NHMC182 / 38

Katalizator NOx/SCR93 / 139 Pochtaniacz NOx 48 / 25 USTERKI
Filtr PM 6 / 217 Czujnik wydechu 62 / 182
EGRi/lub VVT 69 / 241 Cis. dotadowania 169 / 131
Monitor paliwa 53 / 175 6 / 223 KASUJ

lle usterek DTC: 10 Kontrolka zapalona: TAK

Dostepnosc i kompletnosc testow poktadowych
Nazwa testu od skasowania usterk / ten cykl jazdy

Rézne komponenty TRWA / brak testu  System paliwa brak testu / brak testu CZUJNIKI
Brak zatonu brak testu / brak testu  System EGR i/lub VVT TRWA / brak testu

Monitor filtra PM KONIEC / KONIEC  Czujnik spalin TRWA / brak testu

- zajete - TRWA /KONIEC Cis$. dotadowania  brak testu / brak testu @ PL O EN
- zajete - TRWA / brak testu  Monitor NOx/SCR TRWA / brak testu

Katalizatnr NMHC TRWA / hrak tectn

Info — nawigzuje potaczenie ze sterownikiem silnika, identyfikuje typ protokotu oraz pobiera
informacje o sterowniku.

Usterki — pobiera liste kodow usterek DTC ze sterownika silnika oraz pokazuje ich opis, gdy
usterka znajduje sie w bazie aplikacji.

Kasuj — wysyla do sterownika silnika komende kasowania usterek DTC.

Czujniki — pobiera liste wspieranych przez sterownik parametrow rzeczywistych. Nacisniecie
przycisku + przy danym parametrze przenosi go do listy monitujacej wybrane parametry w
czasie rzeczywistym.

PL / EN — zmienia jezyk opisu usterek i czujnikow.



Analiza

Analiza dyno

FILTRUJ LISTE WPISUJAC TUTAJ NAZWE LUB WAGE ID 280
NAZWA polo3.c_5

289 Auto 289 demo 07 cze 191,/ 17:12 2164 kg 1 DODANY 23 maj 19r. / 17:11
WAGA  1200kg
288 Auto 288 demo 05¢ze 19r. /01:41 2164 kg 1 POMIARY 2
287 Auto 287 demo 02 cze 19r. / 20:13 1275 kg 2 STACJ.
285 Auto 285 demo 30 maj 19r. / 19:45 1275kg 1 - U (L2 2R R e

MOMENT [l SIEA(G) [l 100 KM/H [l 1/4 MILI
83KM 127Nm 0.15G 21.4s 24.8s

284 Auto 284 demo 26 maj 19r. / 02:18 1275kg 1
2. Pomiar 2 (00:35s) 23 maj 2019, 17:27
283 Auto 283 demo 26 maj 19r. / 02:05 1275kg 2
82KM 123Nm 0.23G 19.1s 22.8s

282 Auto 282 24 maj 19r. / 13:46 1 kg 1

281 polo3.c_6 23 maj 19r. / 17:33 1275kg 2

280 polo3.c_5 23 maj 19r. / 17:11 1200 kg

279 polo3.c_4 23 maj 19r. / 17:06 1275kg 1

278 Auto 278 22 maj 19r. / 17:23 555 kg 5

97T Auta 9TT Anmna 10 i 10r £ NN10 1978 e A ANALIZA
1-100 z 251 > >l

FILTRUJ LISTE... — wpisanie tu tekstu powoduje pokazanie na liScie ponizej tylko pozycji, w
ktérych wystepuje wpisany tekst. Dotyczy to nazwy oraz wagi pojazdu.

Lista z bazg pojazdéw — prezentuje wszystkie pojazdy znajdujace sie w bazie aplikacji. Przewijana
lista zawiera maksymalnie 100 pozycji. Strzalki stuza do pokazania dalszych 100 pozycji.
Kolumny:

* NAZWA —nazwa pojazdu

* DODANY - data utworzenia pojazdu w bazie

*  WAGA - waga pojazdu w kg

* POMIARY - ilo$¢ wykonanych pomiarow

e STACJ. — czy pomiar wykonany w trybie stacjonarnym
Analiza — otwiera strone analizy dla wybranego pojazdu.

Kosz — usuwa wybrany pojazd z bazy danych aplikacji.



Pomiar

Nowy pojazd dyno

NAZWA |Pojazd 334 X o

WAGA 1200 X % = 1200 kg
masa wtasna [kg] korekta [kg]

KOLO [2454518 x # oo
lub obwéd w mm korekta @ [mm]

OBROTY 0OOBD2 ®ZMIERZ |0 X POMIAR

BIEG
pomiary € 3. =P

Sonda Dyno: v1.0.3

Nazwa — pole do wpisania nazwy pojazdu
Waga — pole masy wiasnej pojazdu
Waga korekta [kg] — dodatkowa waga np. dodatkowy pasazer

Kolo — rozmiar kota pojazdu, na ktérym zamontowana jest sonda Dyno. Wpisujemy rozmiar
znajdujacy sie na oponie lub alternatywnie zewnetrzny obwdd opony w mm.

Korekta @ — w przypadku duzego zuzycia opony zaleca sie wprowadzenie korekty srednicy opony.
Np. przy 5 mm zuzycia bieznika nalezy wpisac 10.

Obroty — wybdr zrodta obrotow silnika
OBD2 - z sondy OBD2
ZMIERZ - z pomiaru kalibracyjnego
Pole wyniku pomiaru - zostanie wypelnione automatycznie po zakonczonym pomiarze
POMIAR - uruchamia procedure kalibracji obrotow

BIEG POMIARU - bieg, na ktérym wykonywany jest pomiar. Jest to tylko pole
informacyjne, ktére nie wptywa na wynik pomiaru.

Po nacisnieciu POMIAR pojawi sie nastepujgce okno:

Pomiar przetozenia biegu

* mozesz ruszac

* rozpedz sie do 3000 RPM i utrzymaj te obroty pare sekund, az
uslyszysz dzwiek zakonczenia pomiaru

* (nacisnij ZAPISZ aby recznie zakorczy¢ pomiar)
-km/h

ANULUJ ZAPISZ



Po zakonczeniu pomiaru wynik zostanie wpisany w Pole wyniku pomiaru. Liczba ta stluzy
do wyliczenia obrotow silnika z predkosci pojazdu. Warto$¢ ta jest inna dla kazdego biegu i
mozna ja rowniez wpisac recznie znajac przelozenie danego biegu oraz przelozenie konicowe
(z ang. final drive): nalezy pomnozyc¢ te dwie liczby.

Obroty OOBD2 ®ZMIERZ (5,67 X POMIAR

BIEG
pomiaru € 3. =P

DALEJ - gdy wszystkie pola(z wyjatkiem korekty) sa wypelnione, przycisk staje sie aktywny. Gdy
wprowadzone dane sg nieoprawne kolor nazwy pola zmienia sie z zielonego na czerwony.
Wocisniecie powoduje zapisanie pojazdu w bazie aplikacji i przejsScie do ekranu wtasciwego
pomiaru.

Pojazd 295 GLIWETE e dyno
1. Zamontuj na koto i uruchom Sonde Dyno @
2. Wi6z Sonde OBD2 do zgcza OBD2 w pojezdzie
3. Uruchom silnik . o
4. Polgcz sie Sonda OBD? z pojazdem L Pomlar 1 ' 4
* Wybierz "Obroty silnika" w opcjach £ nad wykresem, jezeli nie wybrano MBE MOMENT
0BD2 1 = -
5. Nacisnij m KM & Nm &
i 100 KM/H 200 KM/H
Pomiar ze skrzynia automatyczng Sonda OBD2
6. Wcisnij maksmalnie pedat gazui przyspiesza  piepotgczona! 0 | - & - &
7. Aby zakoriczy¢ pomiar przetacz na bieg N(ne! Poiqczyé‘? z dzwiek ¢ s

zakoniczenia pomiaru e

8. Mozesz zatrzymac pojazd )
1 08

Pomiar ze skrzynia manualna NIE TAK @®czAs (O O0BROTY X)

6. Spokojnie rozpedz sie na 1. i 2. biegu na niskix e I
7. Wrzu¢ 3. bieg i wcisnij maksymalnie pedal gazu ) Moc [ kota [kM]
8. Po "odcigciu" mocy lub gdy czujesz, ze pojazd juz nie przyspiesza wcisnij sprzegto [J MOMENT(Nm) ¢

9. Poczekaj 10 sekund az uslyszysz dzwiek zakoriczenia pomiaru A [] SItA(G) (Y)
10. Mozesz zatrzymac pojazd PREDKOSC
D Nie pokazuj wigcej UKRYJ RAPORT -i-

X) czas

10:15
e @ ;qcze... : I@ - .

77%

Po przejsciu do ekranu pomiaru pojawia sie skrécona instrukcja pomiaru oraz komunikat o braku
polaczenia z sonda OBD?2. Po naci$nieciu TAK aplikacja nawigze potaczenie Bluetooth z sonda
OBD2.

Komunikat bedzie wygladat inaczej gdy polaczenie bedzie juz nawiazane: ,,Brak polaczenia Sondy
OBD2 z pojazdem. Potaczy¢?” Po nacisnieciu TAK aplikacja potaczy sie z pojazdem i odczyta liste
wspieranych parametréw.

Po zaznajomieniu sie z instrukcja pomiaru naciskamy UKRYJ.



Wilasciwy pomiar

Pojazd 297 demo Pomiar 1

o PREDKOSC

0BD2 ‘9R§M1 - é) )

” \.km/h@ . ,
ol _ —— PREDKOSC ‘ Pomiar 1 V4
/ MoC MOMENT

: 6 KM & Nm &
100 KM/H 200 KM/H

s O s O

——————————————————————————————————————————————————————————————————————————————————— . o

@— @®CzAS () OBROTY 83

@3\ MOC [] KOLA [KM]

[C] MOMENT(Nm) 0s

@ SA;' [] SItA(G) | (Y)
@

PREDKOSC

RAPORT @

(1

)
3)

4)
(5)
(6)
7)
(8)
)
(10)
(11)
(12)
(13)
(14)
(15)
(16)
(17)
(18)
(19)
(20)

(X) czas
10:15

77%

Zaktadka Pomiaru 1. Uzytkownik moze przemieszczac sie pomiedzy pomiarami naciskajqc
odpowiednig zakladke. Ponowne naci$niecie wybranego pomiaru ukrywa go na wykresie.
Dodaje kolejne pomiary.

Rozpoczyna pomiar. Nalezy poczekac na sygnat dZwiekowy oznaczajacy, Ze dane z sondy
Dyno sa wysylane.

Zatrzymuje rozpoczety pomiar. Nieuzywany gdy wlaczona jest opcja Auto-Stop.

Nazwa pomiaru.

Przycisk do zmiany nazwy pomiaru.

Wyniki pomiaru. Lista mozna skonfigurowac przyciskiem (8).

Przycisk konfiguracji listy wynikow pomiarow.

Wybdr osi X wykresu.

Wybor danych prezentowanych na wykresie na osi Y. Maksymalnie 2 typy danych.

Kosz — kasuje aktualnie wybrany pomiar.

Otwiera ekran generowania raportu.

Zaawansowana konfiguracja danych na wykresie.

Przyblizenie danych wykresu.

Oddalenie danych wykresu.

Przelgcza tryb przemieszczania wykresu.

Powieksza/pomniejsza 0§ Y wykresu.

Legenda wykresu.

Konfiguracja wskaznikdw danych ptynacych z sondy Dyno.

Konfiguracja wskaznikéw danych ptynacych z sondy OBD2.



Przycisk konfiguracji listy wynikéw pomiarow (8)

ios =

174 MILI 100 KM/H 200 KM/H Moc MOMENT
Filtr € 2 = | 26.1 234 - 101 243
- - s O s O® s @ KM & Nm @ UKRY.J
. O
0 Domysiny dla

; nowego pojazdu Sy SOSY S O %

Filtr — filtrowanie wykresu mocy i momentu. Gdy wykres jest mocno ,,pofalowany” mozna
zwiekszy¢ te wartos¢. W bardzo minimalnym stopniu wartos¢ ta wptywa na wynik koncowy
pomiaru.

Domyslny dla nowego pojazdu — gdy zaznaczone, wybrana warto$¢ filtra bedzie przypisana

W nowo utworzonym pojezdzie.
174 mili, 100 KM/H, ... — po wybraniu dany wskaznik pojawi sie polu (7) Wyniki pomiaru

Raport

Raport dyno

MOJA SUPER FlRMA Aby zmieni¢ logo i znak wodny przejdz do GENERUJ
ustawien raportu: ikona w prawym
ul. Najlepsza 69 dolnym rogu g8
Superowo 66-777 CokAs
. Plikow: 4
Raport hamowni dynoPRO
NAZWA expert 4 MASA WE 1800 kg KOLO 2086 CISNIENIE 1013 hPa Hanesy
DATA 29.07.2019, 17:43 NORMA - KOLO KOREKTA - mm TEMP. 30.4°C Pomiar 2
MOC MOMENT SILA G 100 KM/H 200 KM/H 1/4 MILI Moc 100 KM/H
Pomiar 1 3‘112; gg'M zggﬁ EE]M 0.19G 23.45 -5 26.15 momenT ([ 200 kH
Y4 SILA G V4 1/4 MILI
Pomiar 2 31310 EE,”M ziigg?m 0.196 2195 -5 2465 G G
'MOC RZECZYWISTA e

GENERUJ - generuje pokazany raport do formatu PDF lub JPG
POKAZ — wys$wietla okno z lista wygenerowanych plikéw
Pomiarl ... — w raporcie pokazane sa tylko wybrane pomiary

¢ — pokazuje ustawienia raportu

Lista wygenerowanych raportéw — po wygenerowaniu raportu lub nacisnieciu przycisku POKAZ



PLIKI RAPORTOW

Raport_expert 4.jpg OTWORZ
Raport_expert 4.pdf OTWORZ
Raport_expert 4-norma.jpg OTWORZ
Raport_expert 4-norma.pdf OTWORZ
E-MAIL UDOSTEPNIJ USUN UKRYJ

OTWORZ — otwiera wygenerowany plik raportu

E-MAIL - komponuje wiadomo$¢ e-mail i zalacza wybrane pliki

UDOSTEPNIJ — wyswietla okno z wyborem aplikacji/protokotu, za pomoca ktérego zostang
wystane/udostepnione wybrane pliki

USUN - trwale usuwa wybrane pliki

Ustawienia raportu

|67
Tylko najdtuzszy bieg @ ) u
Raporty mocy
@® OBA (O RZECZYWISTA (O ZNORMALIZOWANA

Logo firmy S BLIKU
@® UGORY O NADOLE () UKRYJ
Znak wodny @ ) Z PLIKU

Tylko najdluzszy bieg — pokazuje tylko najdluzszy bieg w poszczego6lnych pomiarach
Raporty mocy — wybodr, ktore strony sa widoczne w podgladzie i beda generowane w
raporcie

Logo firmy — wybor gdzie w raporcie bedzie widoczne logo firmy

Znak wodny — zmienia widoczno$¢ grafiki znaku wodnego na srodku wykresu

Z PLIKU — wybor nowego pliku loga firmy lub znaku wodnego.

Domyslnie pliki graficzne loga firmy i znaku wodnego znajduja sie w katalogu

tabletu: Pamie¢ wewnetrzna/Dane dynoPRO/

Suwaki limitujace



20 48

1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

L [RPM]

Gdy chcesz ukry¢ cze$¢ wykresu mozesz nacisnac i przeciaggna¢ suwaki limitujace, ktore
obetng wykres z lewej lub z prawej strony. Suwak zmienia kolor na czerwony, gdy wykres
jest obciety.

Przykladowe raporty

Aby zmieni¢ logo wyedytu] plik
MOJA SUPER FIRMA logo_firmy.png w katalogu
ul. Noj|e Psza 69 Pamieé¢ wewnefrzna/Dane dynoPRO/

SUperOWO 66_777 Nacisnij to logo aby wyiwietlic wskazdwki.

Raport hamowni dynoPRO

IAZWA Mere b180
ATA 15.04.2019, 19:04

. 1300 kg KOLO 225/40R18 KOREKTA KOLA - mm
14 TEMP 8.7°C CISMIEMIE 1013 hPa

| Moc MOMENT SILA G 100 KM/H 200 KM/H 1/4 MILI
108 KM 241 Nm

Pomiar 2 S42BRPM 2247 RPM 0.23G 1485 -5 2095
MOC RZECZYWISTA
k. [
241 N

1101 e T _ : 242
105 | - === MOMENT 231
100 220
95 | 209
90 198
B85 | 187
80 176
75 | 165
70 154
65 | 143
60 132
55 121
50 | 110
45 | 99
40 88
35| 77
30 | 66
25 | 55

1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
IRPM]

Pomiar Mercedes B W246 2013r., 180CDI 109PS, skrzynia manualna.



Ab ieni¢ | dytuj plik
MOJA SUPER FIRMA ~ £ovmenic ogo wyedyti i
ul. N0j|epszc 69 Pamieé wewnetrzna/Dane dynoPRO/

SUperOWO 66_777 Nacisnij to logo aby wyswietlic wskazdwki.

Raport hamowni dynoPRO

NAZWA ¢ amg43 WAGA 1800 kg KOLO 255/35R19 KOREKTA KOLA - mm
DATA 9.05.2019, 18:26 NORMA = TEMP 12.8°C ZISNIENIE 1013 hPa
Moc MOMENT  SILAG  100KM/H  200KM/H  1/4MILI
. 352KM  451Nm . i :
Pomiard  toopem sesorem %426 i % 3

MOC RZECZYWISTA

[KM] [Nm]
360 459

— MoC 1451 Nm [352KM]

------- MOMENT
350 446
340 434
330 421
320 408
ao 395
300 383
290 370
280 357
270 344
260 332
250 319

4500 5000 5500 6000
[RPM]

Przykladowy pomiar Mercedesa C43AMG 2015r. 3.0T 367KM 520Nm , liczba pasazerow podczas
pomiaru 3 osoby. Pomiar dla biegu ustawionego w trybie manualnym



MOJA SUPER FIRMA ﬁgs;::gﬁggﬁ Xiclig;lﬂ plik

ul. NCIjlepSZCI 469 Pamieé wewnetrzna/Dane dynoPRO/
SUperOWO 66_777 Nacisnij to logo aby wyswietli¢ wskazdwki.

Raport hamowni dynoPRO

MNAZWA camgd3 WAGA 1800 kg KOtD 255/35R19 KOREKTAKOLA - mm

. 9.05.2019, 18:26 [EMP 12.8°C CISNIENIE 1013 hPa
Moc MOMENT  SAG  100KM/H  200KM/H  1/4MILI
Pomiar 6 sgi: é{fﬂd 422: EITH 0.67C 585 -5 145
. ]
l_MOC RZECZYWISTA
[KkM] fkm/h
380 : : 163
P B9 KM [153 k]
340 | 145
320 | 136
300 | o 127
20 [i1 /]
260 | R 1)
240 - 100
220 | : 9
200 | 82
180 | 73
160 | 65
140 | 56
120 | ol
100 38
80 | 29
60 | 20
P e .
201 12
2000 3000 4000 5000 6000
[RPM]

Przykladowy pomiar Mercedesa C43AMG 2015r. 3.0T 367KM 520Nm , liczba pasazerow podczas
pomiaru 3 osoby. Pomiar w trybie automatycznym skrzyni biegéw. Po nacisnieciu GO pedat gazu
zostat wcisniety do oporu.

Na wykresie mozna zauwazy¢ kolejne biegi i rozktad mocy na nich. Podczas badania doszliSmy do
4 biegu z 9.

Na wykresie na osi Y2 zostata zaznaczona predkos¢ zamiast momentu obrotowego.



8. Uwagi praktyczne

1. Pomiarow dokonujemy w miare mozliwosci na plaskim i prostym odcinku drogi gdyz
nieréwnosci w postaci zmiany pochylenia drogi moga nieznacznie falszowac¢ pomiar.

2. Zaleca sie utrzymywac urzadzenie w czystosci, szczeg6lnie elementy montazowe czyli
nasadki, sworzen i sruby. Co pewien czas zaleca sie nasmarowanie elementéw aerozolem
silikonowym, ograniczy to zacinanie sie elementow i ulatwia demontaz.

3. Zaleca sie stosowanie przezroczystej naklejki ochronnej przyklejanej(mozna zastosowac
taSme samoprzylepna) na sonde Dyno , zabezpieczy to sonde Dyno przed niekorzystnymi
czynnikami typu wilgo¢ lub kurz.

4. Do tadowania tabletu i sondy Dyno mozna zastosowa¢ dowolng tadowarke do urzadzen
mobilnych z napieciem wyjsciowym 5V na ztacze micro USB lub mini USB.

5. Idealnym rozwiazaniem podczas montazu urzadzenia jest stosowanie klucza
dynamometrycznego. Ograniczy to do minimum przykre niespodzianki w postaci
zluzowania sie sondy Dyno na kole. W przypadku urwania sie sondy i zniszczenia ,
umozliwiamy wymiane obudowy sondy i przeprowadzenie testow kalibracyjnych.

Cena takiej ustugi to 200pIn.

6. W miare mozliwosci zaleca sie aby osoba obslugujaca tablet znajdowala sie w pojezdzie
jak najblizej kola na ktorym zamontowana jest sonda Dyno. Poprawia to znacznie
zasieg i stabilnos¢ polaczenia.

7. Sonde montujemy z prawej strony pojazdu, ograniczy to luzowanie sie sondy ze
wzgledu na kierunek dzialajacej sily zakrecajacej gwint.

8. Prosze unikac¢ trzymania tabletu za gérny lewy rog poniewaz znajduje si¢ tam antena
bluetooth. Oslabia to znacznie zasieg urzadzenia.



9. Utylizacja

W przypadku wycofania urzadzenia z uzytku nalezy odda¢ caly komplet do stacji odbioru elektro
odpadow ze wzgledu na baterie, ktore znajdujq sie w poszczeg6lny elementach zestawu.

10. Prawa autorskie i certyfikaty producenta

Wszelkie prawa zastrzezone,

e-tronic, ul. Towarowa 29, 64-510 Wronki, Polska
NIP: 787-194-73-67, NIP EU: PL7871947367
Telefon kontaktowy: +48 502 604 932

Adres e-mail: dynoprook@gmail.com

Urzadzenie i elementy ktore sg zastosowane do budowy urzadzenia spelniaja wszystkie wymagane
normy obowigzujace w EU. Urzadzenie posiada certyfikacje CE, EMC, LVD, RoHS.

% RoHS | )2\/
compliant
I


mailto:dynoprook@gmail.com

